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UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICQ
FACULTAD DE ESTUDIOS SUPERIORES CUAUTITLAN
LICENCIATURA: INGENIERA EN TELECOMUNICACIONES,

SISTEMAS Y ELECTRONICA

DENOMINACION DE LA ASIGNATURA:

Autdbmatas Programables

IDENTIFICACION DE LA ASIGNATURA

MODALIDAD: Curso

TIPO DE ASIGNATURA: Teorica-Practica

SEMESTRE EN QUE SE IMPARTE: Noveno

CARACTER DE LA ASIGNATURA: Obligatoria de Eleccién

NUMERO DE CREDITOS: 8

HORAS DE
CLASEALA 5
SEMANA:

Teodricas: 3 | Practicas: 2

Semanas

de clase: 16

TOTAL
DE
HORAS:

80

SERIACION OBLIGATORIA ANTECEDENTE: Ninguna

SERIACION OBLIGATORIA SUBSECUENTE: Ninguna

OBJETIVO GENERAL
Al finalizar el curso el alumno comprendera los fundamentos de los controladores l6gicos
programables (PLC), asi como su arquitectura y programacion, para poder aplicarlos en la
automatizacion de procesos.

INDICE TEMATICO
Horas Horas
UNIDAD TEMAS Tedricas Practicas
1 Introduccion 4 2
Arquitectura de los PLC y su Ciclo de
2 . : 8 6
Funcionamiento.
3 Formas de Representar 8 6
Automatismos
4 Lenguajes de Programacion 10 6
3 Estructura de Programacion 10 6
Introduccion a las Redes de
6 U : 8 6
Comunicacion Industrial
Total de Horas 48 32
Suma Total de las Horas 80
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CONTENIDO TEMATICO

. INTRODUCCION

1.1. Historia de los PLC.

1.2.Principios de un sistema automatico.

1.3.Fases de estudio en la elaboracion de un automatismo.
1.4. Opciones tecnoldgicas: Relevadores inteligentes, PACs.

. ARQUITECTURA DE LOS PLC Y SU CICLO DE FUNCIONAMIENTO.

2.1.CPU.

2.2.Tipos de memoria.

2.3. Tipos de programadores.

2.4.Mddulos de entrada — salida.

2.5. Modulos especiales: Servoposicionamiento, PID, Fuzzy y conteo rapido.
2.6.Modo de ejecucion.

2.7. Tiempo de ejecucion y control en tiempo real.

. FORMAS DE REPRESENTAR AUTOMATISMOS

3.1. Introduccidn.

3.2. Funciones algebraicas.
3.3. Esquema de relevadores.
3.4. Diagrama de conexion.

. LENGUAJES DE PROGRAMACION
4.1.Diagrama de escalera.

4.2. Texto estructurado.

4.3.Lista de instrucciones.

4.4.Bloques de funcion.

4.5. Documentacion del sistema de PLC.

. ESTRUCTURA DE PROGRAMACION

5.1. Programacion lineal.

5.2. Programacion estructurada.

5.3. Programacion multitarea.

5.4. Parametrizacion de mddulos funcionales.
5.5. Aplicaciones.

. INTRODUCCION A LAS REDES DE COMUNICACION INDUSTRIAL
6.1. Conceptos basicos de comunicaciéon de datos.

6.2.Buses de campo: AS-i, Profibus/Foundation/ModBus.

6.3. Multiplexores de entrada — salida.

6.4.Redes LAN.

6.5.ETHERNET.
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PRACTICAS DE LABORATORIO

Introduccion.

Arquitectura de los PLC y su ciclo de funcionamiento.
Formas de representar automatismos.

Lenguajes de programacion.

Estructura de programacion.

Introduccion a las redes de comunicacion industrial.

QRN -~

BIBLIOGRAFIA

BIBLIOGRAFIA BASICA
e Hackworth, John R. Programmable logic controllers: programming methods and
applications. Ed. Merrill, 2008.
e Petruzella, Frank D. Programmable logic controllers. Ed. McGraw-Hill, 2004.
e Stenerson, J. Fundamentals of programmable logic controllers, sensor and
communications. Ed. Prentice Hall, 2004.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA

e Bolton W., Programmable Logic Controllers, Esevier Inc. USA, 2009.

e Rehg James A., Sartori Glenn J. , Programmable logic controllers, Pearson,
20009.

e Prentice Hall, 2009 Morris, Programmable logic controllers, Prentice Hall, 2000.

SITIOS WEB RECOMENDADOS
o http://www.dgbiblio.unam.mx (librunam, tesiunam, bases de datos digitales)
http://www.copernic.com
Allen Bradley http://www.ab.com
Festo hitp://www.festo.com
Siemens http://www.siemens.com
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SUGERENCIAS DIDACTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA
ASIGNATURA

SUGERENCIAS DIDACTICAS A UTILIZAR

Exposicion oral

>

Exposicién audiovisual

Ejercicios dentro de clase

Ejercicios fuera del aula

Lecturas obligatorias

Trabajo de investigacion

X[ XX | XXX

Practicas de laboratorio

Practicas de campo

Otras

MECANISMOS DE EVALUACION

ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO A UTILIZAR
ENSENANZA-APRENDIZAJE

Examenes parciales

Examen final

Trabajos y tareas fuera del aula

Participacion en clase

XX X[ X]| X

Asistencia

Exposicién de seminarios por los alumnos

PERFIL PROFESIOGRAFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA

LICENCIATURA POSGRADO | AREA INDISPENSABLE | AREA DESEABLE
Ingenieria en Control o, en Electronica, Control
Ingenieria Mecanica Electronica

Eléctrica
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